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Tehnika valimine

Millised on 6iged valikud minu karjaari tingimuste jaoks?

Karjaar = Koht Kivim & tookorraldus
> Tootmismahud, -plaanid > Léhkamine & killustatus
> Olemasolev tehnika > Astangu kdrgus & stabiilsus
> Karjaari tingimused > Segunemine
> Tulevikuplaanid > Keskkond
Laadijad Veokid
> P66rdkopp-ekskavaator‘id_ I \-) Liigendkallurid
> Périkopp-ekskavaato‘ﬁd > ‘J{jga raamiga kallurid
> Trossekskavaatoﬁd OIGE SUURUS* Froﬁb@lallaadurid
> Frontaallaadurib & > Skree;)erid
\‘ KOKKUSOBIVUS .
N 4
‘< -

S CAT



Laadimistehnoloogiad

Materjali liikk - Tootmismahud - Laadimiskoht
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- Ei vaja tugiseadmeid .

+|ohkamata kivim
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Ekskavaatori varustus

» Tugevdatud pikk nool voi masskaeve nool koos erinevate pikkustega
kopavartega

* Pikk alusvanker, taispikad roomikujuhikud
« Suuremad kivikopad...

* Muud todorganid: rebijad, hiidrovasarad jne — nende optimaalne valik




Laaduri varustus

+50- 65 cm tuhjenduskorgus
maks.korgusel & 45°

« Standardne ja korgtostehoovastik

» Kopa liik & suurus

Standard it = d 2 o Highlift
Arrangement TR Arrangement

* Rehvi servade loiked

* Muda, lumi, jaa?

* Suurenenud kituse tarbimine RN L S SRR

[ g =
* Moju kaigukastile ja jouiilekandele =~ = L S

» Ketide soetuskulu ja hoolduskulu




Karjaari veosiisteemid

Okonoomilised veopikkused *

Buldooser

Rataslaadur . )
; Qt'\.

Skreeper

Liigendkallur

Jaiga raamiga kallur

Meetrid 100 150 1,500 5,000 10,000

* Uhesuunaline veokaugus

CAT




Tehnika kokkusobivus

| « Laadija suurus?
| *» Kopa liik ja suurus
5 . Turvallsus

e Purustustehas tootmise voimekus
. Turunoudlus...toodangu kasv

Veokl suurus ja
| veokite kogus’?




Veoki kokkusobivus laadijaga

HD karjaarikopp 336E 349E 374D 390D 385D FS
FF karjaari \Nimi- - # Taistsuklite arv
kast kandevéime
770G 36,2 7-8 7 5 4 4
772G 46,0 6-7 5 5
773G 55,0 7-8 6 6
775G 63,5 8-9 8 7
Tonne tunnis 300 400-450 | 600-650 | 700-800 | 700-800
HD karjaarikopp 980K HL 988H 990STD | 990HL 992K 993K
FF karjaari \Nimi- # Taistsliklite arv
kast kandevbime
770G 36,2 4-5 3-4
772G 46,0 3-4 3
773G 53,0 4-5 4 4-5
775G 63,4 5-6 6 4-5 3
777G 91,0 7 5 4
Tonne tunnis | 300-450 | 400-600 | 600-850 | 600-800 |800-1000 |1ooo-1200|

s> AT




Valikuvoimalus

Tootlikkus >
[t/h]
725 950K 250-350
962K
730 966K 350-450 336EL ME
972K
735B 770G 980K (HL) 400-500 349EL ME 770G 735B
740B 740B
740B 772G 988H 500-700 374DL ME 772G 740B
773G 988H 650-800 390DL ME 773G
385D FS
775G 990K 700-850 390DL ME 775G
385D FS
777G 990KHL 850-900
777G 992K 900-1000
785 993K 1200+

CAT
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Kutusesaastlikud masinalahendused

« Hubriidtehnoloogia:

— 336E H salvestab masina aeglustamisel voi peatumisel tekkivat energiat
ning seejarel vabastab selle masina kiirendamisel, mistottu kasutab masin
25% vahem Kkutust kui tavaline 336E. Idee on lihtne ja kasutab
kolmekolme tehnoloogiaelementi: hudrauliline hubriid-poordevoosusteem;
elektrooniliselt programmeeritav (ESP) pump & adaptiivsusteemi (ACS)

Klapp. .

+ Variaatorkaigukast: P
— 966K ja 972K XE on taiustatud joutilekapne, mis Koosneb h umbast
ja mootorist (variaator), see tagab pidevalt muutuva, sujuva
kaiguvahetuse labi Jf’-.jﬁ!@?"t‘;‘«‘t edriude. Kogu mootori jéud on

suunatud labi nii var ralleelselt todtava ‘mehaanilise

vaarse mudeliga, vorreldes
— O

\

kaiguvahetuse.
suurenenud 20-25%.

CAT



Lisavoimalused tookorralduses

 Automaatika:

— Grade Control
— Autocarry blade control and Automatic Ripper Control

— Payload Control System

« Seadmete jalgimine:
— Product Link/VisionLink

CAT



Product Link/VisionLink
Masinapargi ulevaade

VISIONLINK. Q-
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Avakaevandamise tehnika ja tehnoloogia -

Qige tehnika valik tagab kiituse kokkuhc
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